
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  



  
] 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

 وبرمجة الروبوت لطلبة المدارس هو منهاج علمي عملي تطبيقي مرن تم اعداده بعد              تصميم
وطن العربي من حيث    سنوات من الخبرة في تعليم الروبوت لطلبة المدارس وهوالاول في ال          

العنوان و المحتوى والاسلوب و الاهداف واللغة والذي تم فيه مراعـاة تجـسد الاهـداف                
المرجوة في طلبة المدارس ممن هم فوق سن التاسعة عن طريق طرح جميع موضـوعاته               

  .باسلوب عملي مشوق وباتباع استراتيجية التعلم المبني على المشروع 
  
  
  
  
  
  
  

جزاء لكل منها اهدافها ونتاجاتها بالاضافة إلى ملحقات تتضمن         يقع هذا الكتاب في خمسة أ     
خطط ونماذج اسئلة واسلوب التقييم وجميعها تشجع الطالب على التعلم التعاوني واكتـساب             
مهارة العمل اليدوي والاختراع وتنمية مهارات التفكير الابداعي و حل المشكلات و عـادات      

  .حقيق مفهوم التكامل والدمج بين العلومالعقل وربط التعلم بالحياة العملية وت
  
  
  
  

الذي يحتوي  ) مختبر الروبوت التعليمي  ( ومن الجدير بالذكر أن تدريس هذا المنهج يتطلب         
 . اجهزة وادوات و برامج كمبيوترخاصة يتم تدريب معلم المنهج عليها

  

  

   
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
 جميع الحقوق محفوظة   
  
  



  مقدمة المؤلفان 
  

ن في مجال التعليم فقد انتقل التعليم من النمط خيري للتطور الذي طرأ خلال العقدين الأنظراً
 حيث يقوم الطلبة بالتعلم من خلال ،البلى النمط المتمركز حول الطإالمتمركز حول المعلم 

 والامر نفسه بالنسبة للمعلم فقد تغير دوره من ، والاستقصاء، والبحث، والتجريب،نشطةالأ
  .لى موجه للطلبة داخل الصف إمصدر يتمركز حوله التعليم 

  
صبحت هناك ضرورة لمناهج أومع هذا التغير فقد 

مكانية إساليب جديدة في التعليم تحقق للطالب أو
هداف أالتعلم الذاتي والعمل ضمن فريق لتحقيق 

  . نفسهم بمساعدة المعلملأيرسمها الطلبة 
جل مواكبة معطيات العصر يحتاج الطلبة أومن 

امتلاك المهارات إلى  سواء  حدوالمعلمين على
اللازمة لدخول مجالات التكنولوجيا الحديثة والتي 

  ضرورياً ومفتاحاً رئيسياًصبح الكمبيوتر ركناًأ
  .ليهاإللدخول 

  
حد المجالات الحديثة التي تحقق أيعتبر الروبوت 

وساط التعليمية في  في الأ وواسعاً سريعاًانتشاراً
  تنفيذداةأفالروبوت ك. نحاء كثيرة من العالم أ

 بالنسبة للمهمات يملأ زوايا حياتنا ويقوم بالكثير من الأعمال التي يعتبر بعضها مستحيلاً
 الطالب كمدخل يستخدمها وتركيب روبوت يبدأ من مبادىء بسيطة ، ولكن تصميم،نسانللإ

 من هنا يأتي دور .أو ذاكساسية في العلوم من خلال هذا التطبيق لتعلم المبادىء الأ
 ، وينفذ، ويصمم،لطالب ليفكرعند احدود لها   لاالروبوت كوسيلة تعليمية عملية تفتح آفاقاً

إلى  ويبحث عن تلك التي يحتاجها للوصول ،مية التي يعرفها العلءولكي يوظف المبادى
 ،حيان يحتاج الطالب للعمل ضمن فريق لتنفيذ فكرة معينة للروبوتفي كثير من الأ .هدفه

نجاز ن الطرق المختلفة والممكنة لإأ كما تصال والتفاعل بين الطلبة،مما يطور مهارات الإ
م  وبالتالي يعظِّ، مما يزيد فعالية العمل، بين الفرقالمام التنافس الفعأالعمل تفتح الطريق 

   .التعليمي لكل عضو في هذا الفريق/ المردود العملي 
  
  جداً كبيراًقبالاًإ لاقى ، حيث أنهقد تم اعتماد تعليم الروبوت في العديد من مدارس العالملو

ة بيئة المشجعة والمبني  ال يوفِّرعلم الروبوتف ،مورولياء الأأ و، والمعلمين، الطلبة قبلمن
 وتقديم الحلول ،م من خلال التجربة والتعلُّ، ودمج العلوم، والعمل اليدوي،على التعلم الذاتي

  . بداعية للمشكلات من نوع النهايات المفتوحة الإ
  

ولويات المدارس الحديثة أ من دخاله في مناهج الطلبة واحداًإصبح تعليم الروبوت وألقد 
ليب تعليم محفِّزة ساأدخال طرائق وإ والحريصة على ،جعة للتكنولوجيا والمش،المواكبة

  .ومشجعة للطلبة، واالله من وراء القصد 
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